R-2000iD/210FH

g’ Charge admissible

Rayon:
au poignet: 210 kg 2605 mm
Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
R&DE ... | Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A épéatabilité ) ; . . .
Xes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jb J J2 J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
6 +0.05* 1130 370 | 140 | 234 | 420 | 250 | 420 | 120 | 90 | 100 | 140 | 130 | 220 1380/228 1380/228 735/196
=
A .

Enveloppe de travail B Robot e R-2000iD/210FH
Empreinte au SOl MMl e 678x536
Fixation AU SOl ®
FIXaHON & LNV rS e e
Fixationaumurouenangle S

[s[e]=]
Ldcontrdteur R-30/B Plus _
Armoire Open Air -
A0 Mate o .
A0 TaIle A e ®
Armoire Taille B o
PO daNt TOUCN e ®
Raccordements électriques
Tension 50/60Hz triphasée IV L
Tension 50/60Hz monophasée VI S
= Consommation d'énergie moyenne [KWI o 25
B
Gentre de rotation Signaux entrée/sortie intégrés sur Uaxe 3lprise EE 8/8 .
Alimentation d'airintégrée 2 .
EnVirOnMemMent
Niveau sonore B e e

Enveloppe de travail " : 5

40 contro de Uaxe J5 Température ambiante [° Cl 0-45
o a1/ /] PO e 0N
Indice de protection /en option P54
Poignet et bras J3 standard /en option P67 .
e Standard o Sur demande - Non disponible [ ) avec option matériel ou logiciel *Basé sur 1509283
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