R-2000iD/165FH
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Rayon:
au poignet: 165 kg 2605 mm
Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
R&DE ... | Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A épéatabilité PO . . .
Xes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jb J J2 J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
6 +0.05* 1130 370 | 140 | 234 | 420 | 250 | 420 | 130 | 110 | 115 | 175 | 170 | 280 1000/122 1000/122 620/100
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