P-350iA/45

g Charge admissible

au poignet: 45 kg

Rayon:
2606 mm
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Enveloppe de travail

L'enveloppe de travail sera
limitée avec un angle de
montage > 42°.
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Fixation a l'envers

Fixation au mur

FIXBUON BNANGLE | oo

ArmoireMate
Armoire Taille A e

ArmoireTailleB

Raccordements électriques

Tension 50/60Hz triphasée (V] o 380575

Tension 50/60Hz monophaseée [V]

Consommation d'énergie moyenne (kW1

Services intégrés

Signaux entrée/sortie intégrés sur laxe 3 [prise €]
Alimentation d'airintégrée

Environnement

N|Veau50n0re[dB]

... P-300iAJ4S

Température ambiante [°Cl

Protection
Certific

*6) Class I, II, Il Div. | Group C, D, E, F, G
ATEX CE 112 G c Exib px [IB T4 Ta=0°C to +45°C
ATEXCE 112D c Ex pD 21 T135°C Ta = 0°C to +45°C
** Boitier de purge fourni

e Standard o Sur demande - Non disponible

ion en zone explosive

[ ) avec option matériel ou logiciel
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