M'41 01CI31 5 (Poignet creux]

g’ Charge admissible

au poignet: 315 kg

Rayon:
3143 mm

Axes

Répéatabilité
(mm)

Masse unité
mécanique
(kg)

Rayon (°)

Vitesse de mouvement(°/s)

I

J2 J3 J4

J5 J6 I

J2

J4 Moment/
Inertie

J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?)

J5 Moment/
Inertie
(Nm/kgm?)

J6 Moment/
Inertie
(Nm/kgm?)

1600 (1300}

360

144 136

720

100

110 195 - - 155

Enveloppe de travail

+180°
-180°

MDS-03849

(+1925, +2397)

Schéma du
flasque ISO

(+966,+1259)

Enveloppe de
travail du centre
outil

(+1846,-561)

(+3143,+951)

Nous nous réservons le droit d'apporter des modifications techniques sans préavis. Tous droits réservés. ©2019 FANUC Europe Corporation
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Armoire Taille A

zPendant Touch

Raccordements electrlques
Ten5|on 50/‘60Hz triphasée [V]

Consommatlon d energle moyenne [kW]

Services intégrés

Sig trée/sortie intégrés sur l'axe 3 [prise EE]
Alimentatic
Enwronnement

vaeau sonore [dB]
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e Standard o Sur demande - Non disponible ( ) avec option
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matériel ou logiciel

945 (806 x 610)



