M-410iB/140H

g’ Charge admissible

au poignet: 140 kg

Rayon:

2850 mm

Axes

Répéatabilité
(mm)

Masse unité
mécanique
(kg)

Rayon (°)

Vitesse de mouvement(°/s)

I

J2

J3

J4

J5

J6 I

J2

J4 Moment/

Inertie
J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?)

J5 Moment/
Inertie
(Nm/kgm?)

J6 Moment/
Inertie
(Nm/kgm?)

1200

360

155

12

20

720

- 140

115

135 135 | 420 - 147

53

Enveloppe de travail

MDS-03847

+180°

-180°

(+1170,-1420)

(+1918,+2113)

Enveloppe de

travail du centre
outil

Schéma du
flasque ISO

0°

(+2850,+1643)

(+2850,-625)
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