M'201D/35 (Hollow wrist)
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Raccordements électriques
Tension 50/60Hz triphasée [V]

Tension 50/60Hz monophasée
Consommation d'énergie moyenne

Services intégrés
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Environnement
Niveau sonore [dB]
Ter re ambiante [° C
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trée/sortie intégré

air intégrée

Indice de protection / en optio
Poignet et bras J3 standard / en opt
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*Basé sur 1509283




