M-20iD/12L

g Charge admissible

Rayon:

MDS-03956

L'enveloppe de travail peut
étre limitée en fonction de
l'angle de montage!

Nous nous réservons le droit d'apporter des modifications techniques sans préavis. Tous droits réservés. ©2020 FANUC Europe Corporation

e Standard

o Sur demande - Non disponible

[ ) avec option matériel ou logiciel

au poignet: 12 kg 2272 mm
Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
R&DE ... | Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A épéatabilité ) : | . ) )
xes ( ) mecanique nertie Inertie Inertie
mm (kg) J1 J2 J3 J4 J5 J6 E1 J1 J2 J3 J4 J5 J6 E1 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
6 +0.03* 250 [gég] 260 | 475 | 400 | 360 | 900 - 210 | 210 | 265 | 420 | 450 | 720 - 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17
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*Basé sur 1509283




