P'2501B/1 5 (Hohles Handgelenk]

he

Max. Reichweite:
2800 mm

Max. Gewicht am
Handgelenk: 15 kg

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Gewicht der

Mechanik
(kg) Al A2 A3 Ad A5 Ab

Achsanzahl

Al

A2

A4 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?2)

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit

A3 Ad A5 Ab (Nm/kgm?)

530 320 280 | 330 | 1080 | 1080 | 1080

160

160

160 375 | 430 545 65.4/2.999 55.3/2.158 7.4/0.073

Arbeitsbereich

(0,+2800)

Rotationszentrum
der Achse 6

Bewegungsbereich
des Rotationszentrums
der Achse 6

(0,-2800) (0,+2800)

Bewegungsbereich kann
je nach Montagewinkel
eingeschrankt sein.

(-899,-2472)

(899,-2472)

MDS-03900

Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2021 FANUC Europe Corporation

=

£ Robot P-250iB/15

stellmaBe [mm]

Deckenmontage
Wandmontage

Winketmontage

Schaltschranktyp Mate :

Schaltschranktyp A he

Schaltschranktyp B~ -

Stromanschlisse

Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen[V] 3
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase V] .. -
Durchschnittliche Leistung [kW] B 35

Integrierte Funktionen
Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) -

Integrierte Luftzufuhr -

Schallleistungspegel [dB]
Umgebungstemperatur [° C]

“S.;‘h‘gtzart
Zerti

*5) ATEX-zertifiziert Kat. Il Gruppe 2G und 2D

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar () mit Hardware- und/oder Software-Option




