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Max. Gewicht am
Handgelenk: 1 kg
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Max. Reichweite:
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Mechanik
(kg)
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Senal S e Ky D B N
iPendant Touch (Standard] *
S OMANS NS e
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen V1 -
Elektrische Spannung 50/60H . 220-230
Durchschnittliche Leistung (KW1 __ 0.2
Integrierte Funktionen
) Signale am Obe
L Je Integrierte Luftzufuhr

UMGEBUNG e

Bewegungsbereich Schallleistungspegel [dB] 61.2
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8280 mm om

o Sehutzart
Mechanik Standard/optional ] P20

\XE Handgelenk & A3 Arm Standard/optional | e, IP20
Q94
@ 280
*2) mit Sockel *3) @ in mm mal Héhe in mm *4) siehe Handgelenk-Traglastdiagramm
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar () mit Hardware- und/oder Software-Option
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