LR Mate 2001D/4SH (Kurzer Arm)

Be

Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 4 kg 550 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al | A2 | A3 | AL | AS | A6 | BT | AT AZ | A3 | AL AS | A6 ET (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
5 +0.013* 19 360 | 230 | 402 | 240 | 720 - - 460 | 460 | 520 | 560 |1500 - - 8.86/0.2 4.0/0.046 (5.5/0.083) -
\§
A .
Arbeitsbereich S Robot LR Mate 200/D/4SH
1800 DOE A
- 4180° mSteuerung . . R-30:B Plus
Schaltschranktyp Open A|r S o
SchaltschranktypMate b
SchaltschranktypA e -
Schaltschranktyp B ettt :
(0, +880) zPendant TOUCh [Standard] e °
Stromanschlusse e
Rotationszentrum Elektrlsche Spannung 50/60Hz 3 Phasen [V]. e -
der Achse 4 Elekt h'e Spannung 50/60Hz ~200-230
Durchschnlttllche Leistung | [kW] e 0.5
Integrierte Funktlonen
Bewegungs-
bereich des
(+550, +330) Rotations- (-550,+330)
zentrums Umgebung
der Achse & Schallle|stungspegel [dB]
(+225,-90)
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option *Bhagiereri$@828309283
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