Max. Reichweite:
717 mm

Max. Gewicht am
Handgelenk: 7 kg

ARC Mate 50:D g’

Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)

Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 A4 A5 Ab Al A2 A3 Ad A5 Ab (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?2)

6 +0.018* 25 360 245 | 420 380 250 720 | 450 | 380 520 550 545 | 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15

T
Arbeitsbereich £ Robot e ARC Mate 50iD

fstellmatle lmml 190190

Wandmontage .
o [s[e]=]
———————————— - o180 [T steuerung _

Schalischranktyp Open At

Schaltschranktyp B :

Touch (Standard) .

iPen

(+50, +997)

Stromanschlisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V -
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase(V] 200-230
Durchschnittliche Leistung [kW] 05

Rotationszentrum
der Achse 5

Integrierte Funktionen
Integ

e Signale am Oberarm In/ Out (Haltesignalel 62

Integrierte Luftzufuhr 1

Bewegungsbereich
des Rotationszentrums
der Achse 5

Umgebung .
(-617, +330) Sc ngspegel [dB]

Umgebungstemperatur (°C1

(+717, +330)

2mg
Schutzart

Mechanik Standard/optional .
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional .

(+239, -277)

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1509283
MDS-03864 Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2019 FANUC Europe Corporation




